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1. CZESC OGOLNA

1. 1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwiazanych
z budowa przepompowni $ciekdw ( kpl. 4 ) jako elementow projektowanej kanalizacji sanitarnej grawitacyjno —
tlocznej w miejscowosciach Ktodawa — Zta Wie§ — Trabki Mate, gm. Trabki Wielkie, woj. pomorskie.

1. 2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje techniczne (ST) sa stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1. 3. Ogolny zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej dokumentacji (specyfikacji) dotycza prowadzenia robot ziemnych instalacyjno-
montazowych branzy sanitarnej i brukarskich obejmujacych :
—  budowe przepompowni $ciekow z elementami zagospodarowania terenu PS-1, PS-2, PS-3, P§;
—  wykonanie elementow zagospodarowania terenu tych przepompowni : ogrodzenie , utwardzenie terenu kostka
brukowa betonowa, zielen ;
Specyfikacja techniczna dotyczaca robot elektroinstalacyjnych stanowi opracowaniami odrgbnymi .
Pozostale roboty, wchodzace w sklad catego zadania uwzgledniono w kolejnych rozdziatach ST.

1. 4. Prace towarzyszace i roboty tymczasowe
Prace towarzyszace:
—  nadzér inwestorski i autorski

—  geodezyjne wytyczenie
—  inwentaryzacja powykonawcza
—  organizowanie i prowadzenie badan materialow i robot (proby cisnieniowe rurociagdéw technologicznych ,
badania jakosciowe betonu)
—  rozruch technologiczny przepompowni
- instrukcji obshugi i szkolenie
Roboty tymczasowe: zgodnie ze specyfikacja ogdlna OST 0.0;
- umocnienie wykopu obiektowego.

1. 5. Informacje o terenie budowy
Zgodnie ze specyfikacja ogdlna OST 0.0.

1. 6. Zakres robot wg ,,CPV”
gruparobot:  45100000-8 Roboty budowlane w zakresie przygotowania terenu pod budowe
klasa robot : 45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektéw budowlanych ; roboty ziemne
kategoria rob6t : 45111000-8 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne

45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu i roboty ziemne:

- wykonanie wykopu pod zbiorniki i wymiana gruntu

kategoria robot : 45112000-5 Roboty zwigzane z usuwaniem gleby

45112710-5 Roboty w zakresie ksztattowania terenow zielonych

gruparobot :  45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw budowlanych
lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i wodnej

klasa robot :  45230000-8 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggow , linii komunikacyjnych

i elektroenergetycznych , autostrad , drog , lotnisk i kolei ; wyréwnywanie terenu
kategorie robot :  45232000-2 Roboty pomocnicze w zakresie budowy rurociggéw i kabli

45232423-3 Przepompownie $ciekow

kategoria robot : 45233000-6 Roboty w zakresie konstruowania , fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni

dro

45233124-4 Droii dojazdowe

gruparobot :  45300000-0 Roboty w zakresie instalacji budowlanych
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klasa robot :  45340000-2 Prace dotyczace wykonywania ogrodzen , balustrad oraz sprzetu ochronnego
kategorie robot : 45342000-6 Wznoszenie ogrodzen - wykonanie ogrodzenia terenu z brama

1. 7. OkreS$lenia podstawowe
Zgodnie ze specyfikacja szczegotowa ST 2.0
Przewéd tloczny (ci$mieniowy) - przewdd, w ktorym ruch sciekow nastepuje pod cisnieniem wyzszym od
atmosferycznego, wymuszonym przez pompy.
Przepompownia $ciekéw - obiekt budowlany wyposazony w zespoly pompowe, instalacje i pomocnicze urzadzenia
techniczne, przeznaczone do przepompowywania $ciekow z poziomu nizszego na wyzszy.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WYROBOW BUDOWLANYCH

2. 1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Stosowa¢ mozna wyroby budowlane, dla ktérych wydano certyfikat na znak bezpieczenstwa ,,B” lub wyroby
budowlane, dla ktérych dokonano oceny zgodnosci i wydano certyfikat zgodnosci lub deklaracje zgodnos$ci z Polska
Norma lub odpowiednia aprobata techniczna.

Ilosci materiatow ujeto w dokumentacji projektowe;j .

2. 2. Podstawowe materialy

2. 2. 1. 1. Rury stalowe.
Rurociagi technologiczne — stal. KO nierdzewna DN 84 x 2 lub DN 65

2.2.1.2. Rury PE —wg ST 2.0.

2. 2. 2. Studnie prefabrykowane polimerobetonowe z polaczeniami elementéw na uszczelki
Dno studni wyprofilowane i potaczone monolitycznie z najnizszym kregiem, wraz z osadzonymi przej$ciami szczelnymi
odpowiednio do indywidualnych rozwiazan przyjetych w dokumentacji [rys. 20], DN/OD 1500; 1200 — szyb studzienny
(zbiornik) pompowni przystosowany do zamontowania dwdch pomp zatapialnych.
Glebokosci catkowite zbiornikow ( pomiedzy wlazem a dnem ) wynosza:

PS-1 —H = 6,07 m ( zbiornik DN 1500 z polimerobetonu lub betonu C35/45 );

PS-2 — H = 6,12 m ( zbiornik DN 1500 z polimerobetonu lub betonu C35/45 );

PS-3 —H = 5,45 m ( zbiornik DN 1200 z polimerobetonu lub betonu C35/45 );

P8 —H=15,92 m ( zbiornik DN 1500 z polimerobetonu Iub betonu C35/45 ).

2.2. 3. Armatura i ksztaltki
e zgodnie z wykazami na rys. Nr 20 oraz rozdziat 5.5.5. opisu
e  ze stali nierdzewnej kwasoodpornej KO DN80 i DN 65

2.2. 4. Urzadzenia

2.2.4. Pompownie

2.2.4.1. Pompownie PS-1; PS-2; PS-3; P8 - pompy (4 x 2 kpl.)

- Zatapialna pompa $ciekowa o mocy nominalnej silnika: PS-1 ok. 9,2 kW; PS-2 ok. 7,5 kW;

PS-3 ok. 3,0 kW; P8 ok. 5,5 kW;

- Wykonanie: zeliwne GG20, standardowe;

- Medium: $cieki komunalne, Tmax = 40°C;

- Instalacja stacjonarna , "mokra": do opuszczania po prowadnicach 1 %2>, w komplecie ze stopa sprzegajaca
z owierconym wylotem kolierzowym DN 80;

- Korpus pompy: wylot DN 80;

- Wirnik: topatkowy, wolny przelot 80 mm;

- Predkos¢ obrotow: PS-11iPS-2-2920 rpm; PS-3 — 1450 rpm; P8 —2910 rpm;



4 Kanalizacja sanitarna ROZDZIAL SPEC. 3.0.
Klodawa — Zia Wies — Trqbki Male

-Parametry obliczeniowe pracy pompy: PS-1 Q=38 I/'s, Hc=29,7m ;
PS-2 Q=3,6 I/s, Hc=253m;
PS-3 Q=35 1l/s, Hc=9,73m ;
P8 Q=381s, Hc=173m;
- Silnik elektryczny: 2-biegunowy, 3~/380-415V/50Hz, rozruch gwiazda /trjkat, IP68 ;
- Prad znamionowy : PS-1 16,8 A; PS-2 14,6 A; PS-3 7,8 A; P8 10,9
- Prad rozruchu : PS-1 132A; PS-2 104,2; PS-3 69,6 ; P8 72,6 ;
- Wyposazenie: kabel L=10 m;
- Typ podstawowego uszczelnienia : SIC/SIC.

2.2.4.2. Zurawik do transportu pionowego pomp
Zurawik przenos$ny :
- udzwig max — 150 kg ;
- wysieg max — 400 + 800 mm ;
- masa wlasna 40 kg ( masa najci¢zszego elementu 12 kg ) ;
- wciaggarka reczna samohamowna z korba bezpieczenstwa i linka kwasoodporng ;
- zabezpieczenie antykorozyjne poprzez cynkowanie ogniowe elementow.

2.2.4.3. Zagospodarowanie terenu przepompowni

- kostka betonowa szara 10x20x 8 cm;

- ogrodzenie : w systemie panelowym Nylofor 3D z siatki kratowej wykonanej z poziomych i pionowych
pretow ¢5 mm o trojwymiarowym profilowaniu, ocynkowanych i powlekanych poliestrem w kolorze
zielonym, z wbudowang brama ; wys. panelu 153 cm ;

beton C16 na cokoty i fundamenty stupkdéw ;
kraweznik drogowy bet. 100x30x15.

2. 3. Skladowanie materialow
Zgodnie z pkt 2.3. specyfikacji OST0.0 i specyfikacji szczegotowych ST .

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

3. 1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu

Sprzet powinien mie¢ ustalone parametry techniczne i powinien by¢ stosowany zgodnie z jego przeznaczeniem i
wymaganiami producenta. Maszyny mozna uruchamia¢ dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego i
dziatania. Nalezy je zabezpieczy¢ przed mozliwo$cia uruchomienia przez osoby niepowotane.

3. 2. Sprzet do wykonania rurociagu
Wykonawca przystepujacy do wykonania kanalizacji sanitarnej powinien mie¢ mozliwo$¢ korzystania z nastepujacego
sprzetu:
- koparki jednonaczyniowe gasienicowe ,
- koparko-spycharka na podwoziu ciagnika kotowego o poj. tyzki 0,15-0,25 m’,
- zageszczarka wibracyjna — spalinowa,
- wibrator powierzchniowy do 226 KG,
- wciagarka mechaniczna ,
- zuraw budowlany samochodowy ,
- samochod skrzyniowy ,
- samochod samowyladowczy ,
- samochod dostawczy 0,9 T.

4. TRANSPORT

4. 1. Transport studni prefabrykowanych

Transport studni prefabrykowanych lub ich elementéw powinien odbywac sie samochodami w pozycji wbudowania lub
prostopadle do pozycji wbudowania.

Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewozonych elementéw, Wykonawca dokona ich usztywnienia przez
zastosowanie przekltadek, rozporéw i klindw z drewna, gumy lub innych odpowiednich materiatow.
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Podnoszenie i opuszczanie studni ( zbiornikéw ) nalezy wykonywa¢ za pomoca minimum trzech lin zawiesia
rozmieszczonych réwnomiernie na obwodzie prefabrykatu.

4. 2. Transport elementéw betonowych prefabrykowanych
Niedozwolone jest zrzucanie elementow betonowych na twarde podloze. Wskazany jest transport wyrobow spietych
fabrycznie, na paletach srodkami transportowymi z wlasnym zurawikiem do roztadunku.

4. 3. Transport urzadzen oraz ksztaltek (kréécow ) i armatury
Urzadzenia, ksztattki, armatura stalowa lub zeliwna moga by¢ transportowane dowolnymi srodkami transportu w sposob
zabezpieczony przed przemieszczaniem i uszkodzeniem , w miare mozliwosci w opakowaniach fabrycznych .

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

5. 1. Ogolne warunki wykonania robaét

Przedmiotem tego rozdziatu sa ogdlne warunki techniczne wykonania i odbioru robot dotyczace:
- przepompowni $ciekdéw ( roboty instalacyjno-montazowe ).

5. 2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot nalezy wykonaé prace przygotowawcze zwigzane z pomiarami, badaniem gruntu,
organizacja robot, ustaleniem miejsc do odkladania ziemi rodzimej, odwozeniem urobku, odprowadzeniem wody z
wykopu itp., uzyska¢ zezwolenie na rozpoczecie robot i komisyjnie przyja¢ teren pod budowe wraz z niezbednymi
reperami geodezyjnymi.

Projektowana o$ studni ( zbiornikéw ) oraz lini¢ (0$) ogrodzenia nalezy oznaczy¢é w terenie w sposob trwaly i
widoczny z zalozeniem ciagu reperow roboczych oraz wbiciem kotkow — $wiadkow , tak aby istniata mozliwosé
odtworzenia osi obiektow i naroznikéw ogrodzenia podczas prowadzenia robot.

W terenie zabudowanym repery robocze nalezy osadzi¢ w $ciankach budynkow w postaci hakéw lub bolcow. Ciag
reperow roboczych nalezy nawiazac¢ do reperow sieci panstwowe;j.

Przed przystapieniem do prowadzenia robot ziemnych nalezy uscisli¢ lokalizacje uzbrojenia podziemnego (kable
energetyczne, telekomunikacyjne, przewody wodociagowe).

Przed robotami ziemnymi nalezy rowniez wykona¢ urzadzenia odwadniajace, zabezpieczajace wykopy przed wodami
opadowymi, powierzchniowymi i gruntowymi. Urzadzenia odwadniajace nalezy kontrolowa¢ i konserwowac przez caty
czas trwania robot.

Obnizenia wod gruntowych nalezy dokonaé, gdy woda uniemozliwia wykonanie wykopu.

Przygotowanie poditoza pod rurociagi podano w poz. 5.4. ST 1.0.

5. 3. Roboty ziemne
- Wykopy wykonywaé¢ w nawiazaniu do ST 1.0
- Wykop obiektowy pod zbiornik przepompowni wykonywa¢ w szalunku pelnym obudowy stalowe;j
- Zasypke dokona¢ gruntem niespoistym ( pospolka) ; zagesci¢ warstwami uzyskujac stopien zaggszczenia
gruntu 0,97

5. 4. Wymagania dotyczace wykonania zbiornikowej przepompowni $ciekéw

1. Wlaz ze stali nierdzewnej KO wraz z krata pomostowa ze stali KO usytuowang pod pokrywa , dostosowane do
wymiaréw pomp , armatury i ewakuacji 0séb obshugujacych .

2. Dno zbiornika uksztaltowane z odpowiednim spadkiem w kierunku lejow ssawnych pomp , zabezpieczajacym

przed gromadzeniem si¢ osadow .

Sciany i dno zbiornika z polimerobetonu odpornego na korozje i scieranie .

Drabinka ztazowa stala ze stali KO .

5. Wentylacja grawitacyjna w zbiorniku ( nawiew i wywiewka ) zapewniajaca co najmniej dwie wymiany
powietrza w ciagu godziny .

6. Rurociagi technologiczne z rur nierdzewnych , spawanych ; montaz armatury i ksztattek za pomoca kohierzy
ze stali nierdzewnej KO .

7. Armatura odcinajaca (zasuwy szybrowe ) z mozliwoscia manipulacji z poziomu terenu .

8. Przepusty szczelne dla rurociagow i kabli .

bl



6 Kanalizacja sanitarna ROZDZIAL SPEC. 3.0.
Klodawa — Zia Wies — Trqbki Male

9. Belki podporowe rurociagdw oraz ostona przeciwbryzgowa ze stali nierdzewnej KO .

10. Prowadnice taczace stopy sprzegajace pomp z plyta gorng o Srednicy 1 %%” ze stali nierdzewnej KO wraz z
goérnym uchwytem i tuleja gumowa do prowadnic .

Wykona¢ zgodnie z rys. nr 20 projektu technologicznego ( wykonawczego ) przepompowni .

5.4.1. Transport pionowy
5.4.1.1. Transport pionowy pomp przepompowni PS
Transport oparty jest o urzadzenie stacjonarno — przenosne , o udzwigu 150 kg.
Zuraw wyposazony powinien by¢ we wciggarke reczng samohamowna z korbg bezpieczefistwa z linka stal.
kwasoodporna oraz elementy zabezpieczajace antykorozyjnie poprzez cynkowanie ogniowe.
W przewidywanym miejscu pracy zurawia montuje si¢ (‘wkleja’) kotwy w plyte fundamentowa
(np. stropu betonowego pompowni lub przygotowana obok ) .
Dzigki prostej konstrukcji zuraw moze by¢ zdemontowany , przeniesiony i ponownie zamontowany przez jedna
osobe .

5. 5. Wykonanie elementéw zagospodarowania terenu przepompowni $ciekéw
5.5.1. Ogrodzenie
Zgodnie z planem zagospodarowania terenu [ rys. nr 1, 2, 4 i 13, ] zawartym w projekcie :

1. Wykona¢ w systemie panelowym Nylofor 3D z siatki kratowej wykonanej z poziomych i pionowych
pretow @5 mm o tréjwymiarowym profilowaniu, ocynkowanych i powlekanych poliestrem w kolorze
zielonym; wysoko$¢ panelu 153 cm.

2. Shupki 60x40x2mm (z kapturkiem pokrywowym) o wys. 2000 mm obsadza¢ w przygotowanych w
rozstawie co 2,5 m gniazdach fundamentéw z betonu B-15 .

3. Cokotl wykona¢ jako typowy 0,25x0,3 z betonu B-15 na fundamencie 0,2x0,8 m w linii ogrodzenia ( na
granicy utwardzonego terenu ).

4. Dla przepompowni przewidziana jest brama 2-skrzydlowa w systemie wypeknienia jak panele,
ogrodzeniowe o szeroko$ci w osiach stupkéw 300 cm , wysokosci 153 cm i dlugosci stupkow (wym.
80x80x3 mm) 2200 mm obsadzonych w gniazdach fundamentéw C16/20 lub podobny prefabrykat .

5. 5. 2. Umocnienie nawierzchni

Zgodnie z planami zagospodarowania terenu przepompowni [rys. 1, 2, 4 i 13 | zawartymi w projekcie , czgs¢ terenu
ograniczonego ogrodzeniem wymaga umocnienia kostka brukowa betonowa prostokatna szara gr. 8 cm ( plus wjazdy ).
Wymagania dotyczace wykonania robdt brukarskich w tym zakresie przedstawiono w specyfikacji szczegotowej ST 4.0.

5. 5. 3. Punkt poboru wody

Zgodnie z planami zagospodarowania terenu [ rys. nr 1, 2, 4 i 13 ] zawartymi w projekcie, na terenie kazdej
pompowni przewidziany do wykonania jest hydrant nadziemny DN 80 z odgatezieniem z rurociagu rozdzielczego PVC
Dz 90 + 110 i podejsciem ( przylaczem ) z rur PE Dz 90 [ wg ST 2.0. ). Nad rurociagiem utozy¢ tasme sygnalizacyjna
koloru niebieskiego z wktadka metalowa. Roboty zwiazane z montazem rurociagu nalezy wykonac zgodnie z wymogami
okreslonymi w instrukcji producenta — dostawcy rur PE.

5.5.4. Rurociagi tloczne kanalizacji sanitarnej
Nalezy wykonac zgodnie z TS 2.0.

5.5.5. Teren zielony

Pas szerokosci ok. 0,8 m metra przy ogrodzeniu ( oprécz wejscia ) nalezy obsadzi¢ krzakami ( ok. 2szt./m ), pozostaty,
nieutwardzony teren obsia¢ trawa na warstwie 10 cm nawiezionego i rozplanowanego humusu. Trawnik wymaga
pielegnacji wraz z cyklicznym koszeniem trawy do czasu odbioru koncowego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6. 1. Kontrola, pomiary i badania
6. 1. 1. Badania przed przystgpieniem do robét
Przed przystapieniem do wilasciwych robdot montazowych nalezy sprawdzié, czy roboty pomocnicze i towarzyszace
zostaly wykonane zgodnie z dokumentacja i niniejszymi warunkami:
- wykonanie wykopu i podtoza,
- zabezpieczenie przewodow i kabli napotykanych w obrebie wykopu,
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6.

stan zaszalowania wykopdw pod kontem bezpieczenstwa pracy robotnikéw zatrudnionych przy montazu,

kat nachylenia skarp w wykopach nieumocnionych,

wykonanie niezbednych zej$¢ do wykopow w postaci drabin (nie rzadziej niz ok. 20 m). Drabiny powinny mie¢
szczeble co 30-40 cm i by¢ przymocowane do odeskowan, tak aby nie grozito niebezpieczenstwo ich poslizgu lub
przechytu.

1. 2. Kontrola, pomiary i badania w czasie rob6t

Wykonawca jest zobowiazany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robot w zakresie:

6.

6.

sprawdzenie rzednych zatozonych taw celowniczych w nawiazaniu do podanych stalych punktéw wysokosciowych
z doktadnoscia do 1 cm,

badanie zabezpieczenia wykopdw przed zalaniem woda,

badanie i pomiary szerokos$ci, grubosci i zageszczenia wykonanej warstwy podtoza z kruszywa mineralnego lub
betonu,

badanie odchylen osi ,

sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja projektowa utozenia przewodow i studni ,

badanie wskaznikdéw zageszczenia poszczegolnych warstw zasypu,

sprawdzenie rzednych pokryw wiazowych .

1. 3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania
odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wigksze niz 0,1 + 0,3 m ( wg decyzji geodety ),
wskaznik zageszczenia zasypki wykopow powinien by¢ zgodny z pkt 5.3.,
rzedne pokryw studzienek powinny by¢ wykonane z doktadnoscig do + 5 mm.

2. Rozruch przepompowni

Nalezy przeprowadzic ja kompleksowo , tacznie z branza elektryczna .

.

2.1. Etapy rozruchu przepompowni PS

. Sprawdzenie kompletnosci dokumentacji pompowni.

. Sprawdzenie kompletnosci wyposazenia pompowni.

. Kontrola stanu potaczen instalacji technicznych: elektrycznej, AKP, technologiczne;.
. Sprawdzenie uktadéw zasilania i sterowania pomp :

pomiary obwodow elektrycznych ; badania i pomiary skutecznosci zerowania .

. Sprawdzenie stanu technicznego armatury, zasuw, zaworéw zwrotnych .

. Sprawdzenie montazu i dzialania urzadzenia (zurawika ) do transportu pionowego pomp
. Przeprowadzenie préb montazu i demontazu zainstalowanych pomp.

. Podanie napiecia na szafg sterownicza.

. Uruchomienie pomp w trybie recznym.

. Sprawdzenie kierunkéw obrotu silnikéw pomp.

. Ustalenie rzeczywistych parametréw hydraulicznych pracy pomp.

. Kontrola obciazen silnikéw pomp przy réznych parametrach hydraulicznych pracy.
. Uruchomienie pomp w trybie automatycznym.

. Ustalenie poziomo6w pracy i pozioméw awaryjnych .

. Kontrola poprawnosci sterowania praca pomp (alternacja, dzialanie zabezpieczen).
. Kontrola poprawnosci sterowania praca pomp w trybie awaryjnym.

. Kontrola poprawnosci przekazu telemetrycznego danych.

. Wypehienie tabeli nastaw w ‘Instrukcji obshugi’ dostarczonej przez producenta .

Uwaga : Wszystkie czynnosci nalezy przeprowadzi¢ w pierwszej kolejnosci w ramach

7.

rozruchu mechanicznego na medium , ktore stanowi¢ bedzie czysta woda .
Punkty 11,12,17 i 18 zostana ostatecznie spetnione w ramach rozruchu
technologicznego na medium docelowym — $ciekach bytowo—gospodarczych

PRZEDMIAR I OBMIAR

Zgodnie ze specyfikacja ogolng OST 0. 0.
Jednostka [kpl] ‘Przedmiaru’ dotyczaca zbiornikowej przepompowni $ciekéw z komora pomiarowa uwzglednia :
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- wykonanie prefabrykatow studziennych lacznie w wyposazeniem ( pompy , armatura , rurociagi technologiczne ,) ,
zgodnie z wymaganiami — pkt 5.3. 1 pkt5.4.

- roboty ziemne wg ST 1.0.

- dostawa prefabrykatow na plac budowy i posadowienie w wykopie

- podiaczenie rurociagu grawitacyjnego i tlocznego

- proba ci$nieniowa rurociggdw technologicznych

- rozruch technologiczny zgodnie z pkt 6.2.

- instrukcja obshugi i szkolenie operatorow .

Jednostka ‘Przedmiaru’ dotyczaca trawnika obejmuje wymagania zgodnie z pkt 5.5.5.

Jednostka [m] dotyczaca ogrodzenia obejmuje wymagania zgodnie z pkt 5.5.1.

Jednostka [m] dotyczaca rurociagu PE lub PVC obejmuje jego probe cisnieniowa zgodnie z PN, uwzglednienia

niezbedne ksztattki i potaczenia wg sposobu potaczen zalecanych przez producenta rur (instrukcja montazu producenta).

Zurawik podlega wycenie tylko dla przepompowni PS-1.

8. ODBIOR ROBOT

8. 1. Ogolne zasady odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daly wyniki pozytywne.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC TOWARZYSZACYCH
Nadzor inwestorski i autorski sa rozliczane przez Inwestora na podstawie osobnych umdéw z osobami

zainteresowanymi. Pozostale prace towarzyszace, w tym geodezyjne wytyczenie wraz z geodezyjna inwentaryzacja

(operat) powykonawcza oraz wszystkie roboty tymczasowe opisane w specyfikacji zaplacone zostana w ramach

ryczaltu za cale zadanie objete Kontraktem .

Koszty pozostatych prac towarzyszacych oraz wszystkich robot tymczasowych Wykonawca zobowiazany jest

uwzgledni¢ w robotach podstawowych kosztorysu ofertowego opartego o zataczony do dokumentacji projektowej

‘Przedmiar’ .

Koszty proby cisnieniowej rurociagéw technologicznych , fundamentowania , zabezpieczenia wykopu obiektowego oraz
rozruchu technologicznego wraz ze szkoleniami i instrukcjami obshugi powinny by¢ zawarte w koszcie jednostkowym
zbiornikowej przepompowni sciekow [ kpl. ] .

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Zgodnie z pkt.10 specyfikacji ogdlnej i pozostatych szczegotowych .



